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 :هاي درس  سرفصل

  پايداري  اوليه  مفاهيم ، سيستم  كنترلي و  عمومي ساختار ، تاريخچه : قدرت  هاي سيستم  پايداري بر  اي  مقدمه-

  حالت  فضاي  روش با  پايداري  تحليل بر  مروري ـ

   ماشين  تك  سيستم  كوچك  سيگنال  پايداري ـ
  پارامترهـاي  ، اثراشـباع  واحـد،   به  تبديل ، پارك  تبديل و  محوري دو  مدل ، كلاسيك  مدل : سنكرون  ماشين  مدلسازي ـ

  كوچك  سيگنال  تحليل  براي بالا و  پايين  درجه  خطي  استاندارد، مدلهاي

  تحريك  هاي سيستم با  آشنايي ـ

  پايين  فركانس  نوسانات بر  تحريك  سيستم  ديناميك و  تحريك مدار اثر ـ

   آن  پايه  طراحي و (PSS)  قدرت  يستمس پايدارساز ـ

  ميراكننده  هاي پيچي سيم اثر ـ

  ماشينه چند  سيستم  بررسي ـ

  درجه  كاهش  روشهاي ، همپايي ، شناسايي : سازي  معادل  روشهاي ـ

  پيشرفته و  غيركلاسيك  كنترلرهاي ، ورودي  سيگنال  انتخاب PSS :  طراحي  تكميلي  مباحث ـ

 بار ، فركانس  كنترل و  مكانيكي  محركه  سيستم : اجزا ساير  ديناميك  بررسي و  مدلسازي ـ

  تـداخل  ،(SSR) زيرسـنكرون  تشديد ژنراتور، توربو محور  پيچشي  شخصهم : سنكرون زير تشديد و  پيچشي  نوسانات ـ
  مقابله  روشهاي ، شبكه  هايلكنتر با  مود پيچشي

  (HVDC,FACTS)   انتقال  شبكه  كنترلرهاي  كمك  به  كوچك  سيگنال  پايداري بهبود ـ
  


