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  :سرفصلها 

   الكتريكي  ماشينهاي بر  اي  مقدمه •

 ، مغناطيـسي  مواد  خواص ،پيوندي شار و  اندوكتانس ، مغناطيسي  سيستم  معادل مدار  : مغناطيسي  مدارهاي •
  دائم  مغناطيسهاي ، ولتاژالقايي و  سينوسي  تحريك

 ، واقعي ترانسفورمر  معادل مدار و  خصوصيات ، ال ايده ترانسفورمر ، انواع و كاربردها  :فاز  تك ترانسفورمر •
 ترانـسفورمرها،   كـارموازي  اتوترانسفورمر، واحد،  سيستم ولتاژ،  تنظيم و  بازده ، آزمايش از پارامترها  تعيين

  فاز  سه ترانسفورمر بر  اي مقدمه

 ، انـرژي  شـبه  و  انـرژي  ، رژيان  روش با نيروها  محاسبه لورنتز،  قانون :  الكترومكانيكي  انرژي  تبديل  اصول •
 مقدماتي  ماشينهاي  انواع ، وچندگانه  يگانه  تحريك با  سيستمهاي

 و  مغناطيـسي   محركـه   نيـروي  ، DC  ماشين  بندي سيم كار،  اصول و  ساختمان :  مستقيم  جريان  ماشينهاي •
   اصلاحي  روشهاي و آرميچر  العمل عكس گشتاور، ، القايي ولتاژ

   خروجي  هاي مشخصه ،  مدارمعادل ، تحريك  روشهاي DC :  يژنراتورها •

  موتور يونيورسال، اندازي راه ، سرعت  كنترل  روشهاي ، خروجي  هاي مشخصه DC :  موتورهاي •

  
 


